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	一、项  目  概  述

	项
目
简
介
	广义项目系统的针对视频海量数据的分析处理，是使用机车视频进行安全管理的重要环节，在我公司构建的视频数据分析处理平台的基础上，将行为识别分析结果数据及LKJ定位项点数据从视频数据中提取出来，再上传服务器，满足现场单位对机车视频海量数据的分析处理要求

	测
试
人
员
	卢腊梅

	测
试
计
划
	测试时间
	测试内容

	
	20200113-20200113
	K6571趟车次

	
	20200113-20200113
	K9036趟车次

	
	20200113-20200113
	K6571趟车次（回归测试）

	
	
	

	备
注
	版本V1.0.8，客户验收测试版本


	二、测  试  方 法

	测试类型
	测 试 内 容

	功

能

测

试

	本轮视频手势测试了K6571趟和K9036车次，测试以签订的开发协议书中手势识别的事件定义为依据，判定手势定位结果。田晓龙已与客户沟通，本次测试产出三个准确率，分别是A、B、C，要求这三个准确率需均高于90%视为成功验收。因此本次测试若准确率低于90%则视为系统缺陷。

本次测试手工在视频监控系统中导出K6571和K9036趟车次的所有视频编号、识别结果（违章或正常）、长视频（从属视频，一般长约3分钟左右）、定位视频（系统中定位做了动作的视频，往往4秒左右）。
导出后，再对每个识别视频分析，首先查看定位视频是否定位准确。若未定位，则进一步打开长视频去检查。如果长视频中全程仍未做相应动作，则视为误判。若做了相应动作，则视为正确。

其中，很多行为属于“不规范”，这些不规范动作在测试报告第五页列出。这些不规范视为正常。

其中，所有因视频问题导致人眼都无法确认的场景视为正常（如遮挡、反光）。
其中，我们引入了第三状态【其他】。【其他】是客户为妥协错误率过高给我们的放宽。除了违章或正常外，一些难以识别的可作为【其他】。标为其他后，无论是正常或者违章，都不视为错判。
本次测试只测试了K6571和K9036趟车次的情况，该测试结论不能作为对所有机务段或不同车型的准确度的概括结论。根据过往测试经验，现有模型的调整会大大降低除目标视频外的视频准确率结果。


	用例编写与评审
	■ 测试用例编写     □ 组内评审     □项目组评审

	备注
	测试依据见附件《机车大数据视频智能分析系统开发技术协V2.3.doc》
测试用例见附件《手势项点测试记录》


注：选择测试范围用“■”表示，未选用“□”表示。

动作不规范表格

	事件名称
	手比规范
	不规范动作仍视为正确

	通过信号
	右手伸出食指和中指并拢，拳心向左，指向确认对象
	只要右手臂有抬起再伸直就视为正确

	准备停车信号
	右手拢拳伸拇指直立，拳心向左
	只要右手握拳状态有抬起再伸直就视为正确

	侧线运行信号
	右手拢拳伸拇指和小指，拳心向左
	只要右手握拳状态有抬起再伸直就视为正确

	停车信号
	举拳与眉齐，拳心向左，小臂上下摇动3次
	只要右手握拳状态，上下摇动3次就视为正常

	注意警惕
	右臂拢拳，大小臂成90°，举拳与眉齐，拳心向左
	只要右手握拳状态有抬起再伸直就视为正确

	确认仪表
	右手伸出食指和中指并拢，拳心向左，指向相关确认设备时
	右手有指向仪表就视为正确

	探身瞭望
	右手伸出食指和中指并拢，拳心向左，指向确认的非集中操纵道岔、各类手信号、防护信号（脱轨器）
	只要司机有在窗口旁侧身瞭望就视为正确


计算正确率方法及举例（数据并非测试结果，只是计算方法实例）

A正确率=（机次数合计-“正常”中误判数-“违章”中误判数）/机次数合计*100%

B正常正确率=“正常”中正确数/“正常”总数*100%

C违章正确率=“违章”中正确数/“违章”总数*100%

缺陷的定义：正常正确率和违章正确率有任意一个未达到90则为缺陷（客户要求）

	系统结果
	人眼测试结果
	正确率计算

	正常（100）
	正常（95）
	正常正确率:95/100=95%

	违章（50）
	违章（40）
	违章正确率：40/50=80%

	其他（30）
	不用测试（30）
	正确率：95+40+30/180=91%


	三、测试情况

	K6571
	正常项点
	违章项点
	正常项点误判
	违章项点误判
	正常正确率
	违章正确率
	正确率

	
	127
	19
	5
	10
	96%
	47%
	93%

	K9036
	正常项点
	违章项点
	正常项点误判
	违章项点误判
	正常正确率
	违章正确率
	正确率

	
	290
	3
	2
	0
	99%
	100%
	99%

	K6571（回归   测试）
	正常项点
	违章项点
	正常项点误判
	违章项点误判
	正常正确率
	违章正确率
	正确率

	
	138
	10
	6
	6
	95%
	40%
	94%

	备注
	


技术问题：当前技术框架、技术支撑不能实现，或难以在成本内实现引起的缺陷。

开发问题：由于开发人员过失为主要诱因引起的缺陷。

需求问题：变更需求或需求整理不完善为主要诱因引起的缺陷。

	缺陷分类

	序号
	缺陷名称
	缺陷详情
	级别
	从属模块
	错误类型
	备注

	1
	手势定位算法
	违章准确率未达到客户要求的90%。总结的原因见第七页测试总结。
	1
	视频手势
	技术问题（算法）
	负责人：侯文祥

	2
	违章视频时间 只有1s
	19个违章中有8个视频时间只有1s。问题因素非常复杂且晦涩难懂，如想了解细节请问陈泽挺。
	1
	功能
	开发问题（后端）
	负责人：陈泽挺


	五、测试总结

	遗留BUG统计表

	类别
	一级
	二级
	三级
	四级
	建议
	总计

	数量
	1
	0
	0
	0
	0
	1

	备注
	遗留问题主要有：

违章正确率低于90%，根据方楠对于文祥问题表述的总结，主要是以下几个困难，以影响程度从高到低排列：

OpenPose标注效果差，跳线严重。

视频数据不清晰，分辨率太低。
摄像头角度不一，有侧面的也有侧后方的。
总有其他人员在旁进行干扰，使得识别错判成其他人。
计算性能不足，导致所有帧不能全部使用。
动作不规范，导致识别标准一直在改变。
   其中上面的问题文祥强调，只要（1）解决了，剩下的5个都不是问题。（1）为主要矛盾,2-6为次要矛盾。
违章视频只有1S，这类视频计算准确率没有实际意义，因为视频时间过短导致一个手势动作不能完成，这样的视频肯定会判违章，所以这一类视频属于问题视频，需后端开发修复

	特别说明
	每趟测试的车次都是开发针对该车次单独调优的算法参数，所以误判率会有效降低，但其他车次使用该算法参数得到手势误判率会大大升高，现在的测试报告的准确率都将无法保证

	确认人
	 方 楠
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